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6.5 Efficacité théorique . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 84
6.6 Expérience numérique . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 86

6.6.1 Modèle multi-corps . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 86
6.6.2 Résultats numériques . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 88
6.6.3 Effet du DVA sur la croissance de l’UO . . . . . . . . . . . 90

6.7 Conclusions . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 92
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